
DIAGRAMA ESQUEMATICO DEL ROBOT  HUMMINGBIRD-1 

 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

25     1 

14    13 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

PC 

17 

20 

19 

12 

18 

20 

30 pF 

30pF 

4MHz 

40 

31 

40 

31 

+5 

10uF 

TRANSMISOR 

RECEPTOR 

ATMEL 

89C51 

ATMEL 

89C51 

 

DB25 

40 

31 

40 

31 

+5 

12 

13 

14 

15 

16 

17 

18 

19 

20 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

17 

20 

TRANSMISOR 

22 

25 

23 

21 

27 

4 

2 

3 

9 

1 

RECEPTOR 

ATMEL 
89C51 

ATMEL 

89C51 

ACTUADORES 

SENSORES 

30 pF 

30pF 

4MHz 


