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No. de | No. de

R Denominacién Nimero de norma o dibujo Observaciones
orden | piezas
6 1 1 Tablero de control BEAUCOP 400X600 mm
2 2 Cilindro Neumatico AIRTAG D63 C150 mm

3 2 Plancha

a

4 4 Bases planchas
° ° 7 5 1 Soporte Superior
S|e 6 1 Soporte inferior
o - 7 1 Base
D {4 )
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9 2 Sensor de posicién plancha Sensor inductivo 6 mm
10 2 Sensor de posicion brazo Sensor inductivo 8 mm
11 1 Interfaz de Usuario LOGO TDE!

Material:
Tolerancia: Peso:
+/-1 N/D
Fecha Nombre Denominacion: Partes de la Méquina Escala:
Dib. Alex Guerra Estampadora
Rev. Ing. W. Mosquera Semiautomaética tipo pulpo 1:10
Apro. Ing. W. Mosquera de cuatro brazos
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Dib. Alex Gi .
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Rev. Ing. W. Mosquera
Apro. Ing. W. Mosquera
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Rev. Ing. W. Mosquera 1:10
Apro. Ing. W. Mosquera
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